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简介
BME25K322 是倍创推出的激光式粉尘侦测模块，包含转接板、连接线、激光
粉尘数字传感器 BM25S3221-1。模块利用米氏散射原理，能够对空气中存在的
粉尘颗粒物进行侦测，可输出 PM1.0、PM2.5、PM10 的浓度值。模块在出厂前
皆已标定，无需外部驱动电路，操作简便。通过转接板，可将传感器的 8-pin
接口转为 5-pin 的 BMCOM 接口，方便与 BMduino UNO 开发板连接。此模块
可通过 BMCOM 接口，使用 UART 通信方式，实现读取粉尘浓度等功能。可应
用于粉尘浓度监控、智能家居等。

特性
 ● 工作电压：4.8V~5.5V
 ● 工作电流：60mA @ 5.0V
 ● 板载激光粉尘数字传感器：BM25S3221-1
 ● 侦测类型：大小在 0.3μm~10μm的颗粒

 ● 侦测范围：0~1000μg/m3

 ● 精准度：

 ♦ 0~100μg/m3：±15μg/m3

 ♦ 101μg/m3~1000μg/m3：±15% 读取值

 ● 分辨率：1μg/m3

 ● 预热时间：约 30 秒
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 ● 通信接口：

 ♦ BMCOM1 (STA，RX，TX，VDD，GND)
 ♦ 通信方式：UART ( 波特率：9600bps )

 ● 提供 Arduino Library 应用支持

 ● 尺寸：

 ♦ 转接板尺寸：59.3mm×33.9mm×8.54mm
 ♦ BM25S3221-1 尺寸：48.0cm×44.0mm×12.0mm

方框图

UART 
Interface

3.3V

BM25S3221-1

BMCOM

HT7833
VoVi V

Level Shift
RX

TX

GND

VDD

STAPWM

4.8V~5.5 V

引脚说明

# Connector Function
1 Red VDD
2 Black GND
3 Blue SET
4 Green RX
5 Yellow TX
6 Brown NC
7 White PWM
8 Orange NC

STA – 1
RX – 2
TX – 3

VDD – 4
GND – 5

BMCOM 引脚：

引脚 功能 描述

1 STA 用于输出 PWM 信号

2 RX UART 接收数据线

3 TX UART 发送数据线

4 VDD 正电源

5 GND 负电源，接地
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BM25S3221-1 接口引脚：

引脚 功能 描述

6 VDD 正电源

7 GND 负电源，接地

8 SET
省电模式配置引脚
输入低电平：进入省电模式
输入高电平或浮空：正常工作

9 RX UART 接收数据线

10 TX UART 发送数据线

11 NC —

12 PWM PWM 输出

13 NC —

技术规格

建议工作条件
Ta=25℃

符号 参数 条件 最小 典型 最大 单位

VDD 工作电压 — 4.8 5.0 5.5 V
IDD 工作电流 VDD=5V — 60 120 mA

时序规格

符号 参数 条件 最小 典型 最大 单位

预热时间 VDD=5V — 30 — s
tDEL-RSP 应答延时时间 VDD=5V — — 0.1 ms
tINR 间隔时间 VDD=5V — 1 — ms

CMD packet

tINR

……CMD packet

Response packet Response packet

tDEL-RSP

TX

RX ……

Two-line UART Communication
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硬件概述

Connector

BM25S3221-1

Adapter Plate

转接板 + 连接线 + BM25S3221-1

电源

VDD
(4.8V~5.5V)

 ● BMCOM 引脚：通过 VDD 输入 4.8V~5.5V
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转接板

通过此转接板，将 BM25S3221-1 接口 (8-pin) 转为 BMCOM 接口 (5-Pin)，方便
与 BMduino UNO 开发板连接

2. Level Shift

1. BMCOM

3. LDO (HT7833) 4. BM25S3221-1 Port

PCBA 正面图

1. BMCOM

PCBA 反面图

连接线

同向、间距 1.25mm 的 8pin 连接线 (1.25T-2)，用来连接传感器和传感器转接板。

激光粉尘数字传感器：BM25S3221-1
BM25S3221-1是一个通用型、小型化激光粉尘数字传感器，利用米氏散射原理，
能够对空气中存在的粉尘颗粒物进行侦测。通过专业算法和标定侦测工艺处理，
该传感器具有良好的一致性、稳定性。传感器同时具备串口输出和 PWM 输出
能力，方便使用，体积小，便于集成应用。
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Dust Collecting Hole
(Air Inlet) Air Outlet

8-pin Port

传感器实物图

 ● 通信接口

 ♦ 接口 × 1 (VDD，GND，SET，RX，TX，NC，PWM，NC)
 ♦ 通信方式：UART ( 波特率：9600bps )

STA 引脚

 ● 此引脚输出 PWM 信号，单个 PWM 周期内高电平的时间长度可表示 PM2.5
浓度

通过 PWM 获得当前 PM2.5 浓度值的计算公式：

P = 1000 × TH
TH+TL

上式中，P 为通过计算得到的 PM2.5 浓度值，单位 μg/m3；
TH：输出为高电平的时间、TL：输出为低电平的时间 ( 在一个输出周期中 )。

通信接口

 ● 通信方式：UART
 ● 波特率：9600bps
 ● 通信逻辑参考电压：4.8V~5.5V
 ● 通信协议：

 ♦ 请参考 BM25S3221-1 规格书
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应用电路

BMduino UNO/Arduino UNO BME25K322

GND

5V

TXRX

RX

VDD

GND

STA
5V

GND

Laser Dust Digital Sensor
BM25S3221-1

GND

VDD

TX

Digital I/O

尺寸规格

转接板

B

φD1

φD2

C
D

F

E

G

I

A1

A2

H

尺寸信息

单位
编号

mm inch

A1 32.2 1.268
A2 37.8 1.488
B 26.8 1.055
H 8.54 0.336
C 1.76 0.069
D 5.59 0.220
E 2.65 0.104
F 2.65 0.104
G 26.94 1.061
I 21.78 1.125

D1 0.9 0.035
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单位
编号

mm inch

D2 2.2 0.086

尺寸列表

BM25S3221-1

C

B

A

尺寸信息

单位
编号

mm inch

A 48.0 1.890
B 40.0 1.575
C 12.0 0.472

尺寸列表
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商标 ) 的知识产权，且该信息受著作权法和其他知识产权法的保护。倍创在此并未明示或暗示授予
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