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此 dll 檔共包含 14 個函式，具體函式說明如下：

1. HTCAN_OpenCom

此函式用於打開一個序列埠裝置。
BOOL HTCAN_OpenCom(UINT nComIndex);

參數
nComIndex 序列埠索引，比如索引 COM13，則此參數傳入 13

返回值
TRUE  打開序列埠裝置成功
FALSE  打開序列埠裝置失敗

2. HTCAN_CloseCom

此函式用於關閉一個序列埠裝置。
BOOL HTCAN_CloseCom();

參數
無

返回值
固定為 1，無意義

3. HTCAN_OpenCanDevice

打開一個 CAN Bus 裝置，此函式將發送 O/l/L 命令，分別對應 Normal mode，
Loopback mode，Listen Only mode。
BOOL HTCAN_OpenCanDevice(BYTE byOpenMode);

參數
byOpenMode 模式參數，含 MODE_NORMAL、MODE_LOOPBACK、 
                            MODE_LISTEN 三種

返回值
TRUE  開啟成功
FALSE  開啟失敗

4. HTCAN_CloseCanDevice

關閉 CAN Bus 裝置，此函式將發送 C 命令。
BOOL HTCAN_CloseCanDevice()

參數
無

返回值
TRUE  關閉成功
FALSE  關閉失敗
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5. HTCAN_SetCanBitRate

設定 CAN Bus 的串列傳輸速率，此函式將發送 S 命令。
BOOL HTCAN_SetCanBitRate(BYTE byRate);

參數
byRate  串列傳輸速率索引
可以有以下幾種數值：
#define BR_5K		 0

#define BR_10K		 1

#define BR_20K		 2

#define BR_50K		 3

#define BR_100K	 4

#define BR_125K	 5

#define BR_250K	 6

#define BR_500K	 7

#define BR_800K	 8

#define BR_1M		 9

返回值
TRUE  設定串列傳輸速率成功
FALSE  設定串列傳輸速率失敗

6. HTCAN_TansCanFrame

透過 CAN Bus 發送一個標準幀 / 擴展幀，此函式將發送 t/T 命令。
BOOL HTCAN_TansCanFrame(BYTE byMode, DWORD dwId,  
BYTE *pbyData, BYTE byDataSize, BYTE *pbyLoopBackData,  
BYTE &byLoopBackDataSize);

參數
byMode  模式選擇可以有兩種 TRANS_STD、TRANS_EXT
dwId  CAN 幀識別字，TRANS_STD 模式最大 0x7FF， 
                            TRANS_EXT 模式最大 0x1FFFFFFF
pbyData  發送的資料
byDataSize 發送資料長度，最長 8 Bytes，超過的忽略
pbyLoopBackData 如果裝置有返回資料的話，儲存裝置返回的資料
byLoopBackDataSize 如果裝置有返回資料的話，儲存裝置返回位元組數

返回值
TRUE  執行成功
FALSE  執行失敗
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7. HTCAN_TansRTRCanFrame

透過 CAN Bus 發送一個標準 / 擴展遠端幀請求，此函式將發送 r/R 命令。
BOOL HTCAN_TansRTRCanFrame(BYTE byMode, DWORD dwId, BYTE 
byDataSize, BYTE *pbyReadData, BYTE &byReadSize)

參數
byMode  模式選擇可以有兩種 TRANS_STD、TRANS_EXT
dwId  同“HTCAN_TansCanFrame”
byDataSize 讀取的位元組數
pbyReadData 讀取的資料
byReadSize 讀取的實際內容長度

返回值
TRUE  執行成功
FALSE  執行失敗

8. HTCAN_SetAcceptanceMask

設定接收篩檢遮罩，此函式將發送 m 命令。
BOOL HTCAN_SetAcceptanceMask(BYTE byMode, DWORD dwMask)

參數
byMode  模式選擇可以有兩種 TRANS_STD、TRANS_EXT
dwMask  CAN Mask，TRANS_STD 模式最大 0x7FF，TRANS_EXT 
                            模式最大 0x1FFFFFFFFF

返回值
TRUE  執行成功
FALSE  執行失敗

9. HTCAN_SetAcceptanceCode

設定接收篩檢碼，此函式將發送 M 命令。
BOOL HTCAN_SetAcceptanceCode(BYTE byMode, DWORD dwCode);

參數
byMode  模式選擇可以有兩種 TRANS_STD、TRANS_EXT
dwCode  CAN Code，TRANS_STD 模式最大 0x7FF，TRANS_EXT 
                            模式最大 0x1FFFFFFFFF

返回值
TRUE  執行成功
FALSE  執行失敗
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10. HTCAN_GetStatusFlag

獲取 CAN Bus 狀態，此函式將發送 F 命令。
BOOL HTCAN_GetStatusFlag(BYTE &byFlag);

參數
byFlag  CAN Bus 狀態

返回值
TRUE  讀取成功
FALSE  讀取失敗

11. HTCAN_GetFirmwareVersion

獲取當前韌體版本，此函式將發送 v 命令。
BOOL HTCAN_GetFirmwareVersion (DWORD &infoValue);

參數
infoValue 儲存返回的版本號

返回值
TRUE  執行成功
FALSE  執行失敗

12. SetGetTimeFun

用於設定讀取發送命令時間和接收資料時間的函式。
void SetGetTimeFun(GetTimeFunc pFunc);

參數
pFunc 原型 typedef void (*GetTimeFunc)( DWORD dwTime,BOOL bRead);

13. SetPassiveReadFunc

用於獲取除了命令所需要的 Ack 及 Data 外的其他序列埠資料。
void SetPassiveReadFunc(GetPassiveReadFunc pFunc);

參數
pFunc 原型 typedef void (*GetPassiveReadFunc)(BYTE *cBackData,  
              DWORD &dwReadSize);

14. GetErrCode

用於獲取執行的錯誤碼。
DWORD GetErrCode();

返回值
返回值為以下幾種：
0xFF 執行“CreateFile”失敗
0xFE 指定序列埠無效
0x01 發送的字元與實際要發送字元數不匹配
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0x02 執行“GetOverlappedResult”失敗
0x03 超時
0x04 執行“ClearCommError”失敗
0x05 停止序列埠接收資料
0x06 返回的字元個數錯誤
0x07 返回的字串格式與協議中設定的不匹配
其他 GetLastError 返回的錯誤狀態值
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